
 

slideC 

technische Daten 
 

Standard Länge (netto) 1m / 2m / 3m / 4m 

Vorschubgeschwindigkeit bis zu 750 mm/s 

Positionsgenauigkeit +/- 0,04mm 

Gewicht auf Schlitten max. 140kg 

Elektrischer Anschluss 230V 50Hz 

Leistungsaufnahme Ca. 1500W 

Schnittstelle zum Roboter EtherCAT / Netzwerkkabel 

Leistung Servoantrieb 750W 

Encoder System Multiturn Absolut 

Getriebe i=20 Planetengetriebe 

Optionen Tischsockel & Füße 

Geeignet für Alle UR Roboter (UR5 bis UR30) 
 

 

MY 3223 Nm 

MP 3223 Nm 

MR 2843 Nm 
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