OH-au 4 mate

URCap eSerie Installationshandbuch

1. Kopieren Sie die *. urcap-Datei in das Stammverzeichnis der USB-Festplatte
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2. V_erbinden Sie die USB-Festplatte mit UR Techpendant
3. Menu Einstellungen->wahlen
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4. Wahlen Sie System URCaps—=>im EinstellungsmenU und klicken Sie auf die "+"-
Taste
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5. Wahlen Sie die *. urcap-Datei aus, die Sie installieren mdchten, und bestatigen
Sie mit "Offnen".
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6. Das URCap sollte in der Liste erscheinen. Starten Sie dann den Roboter neu,
um die Installation abzuschlieBen
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URCap name: AxisControl A
Version: 0.5.0
Developer: OH-au2mate
Contact Info: Ziirchau 45, 04603 Nobitz, Germany
Description: URCap to control the external axis from OH-au2mate
Copyright: Copyright OH-au2mate(C)
License Type: License type
License:
* [nsert your own licenses here *
* An example is shown below * ~

7. Haben Sie bereits ein URCap installiert, bekommen Sie ein Hinweis das nur das
neue CAP aktiv ist und dass alle inaktiv gestellt wird. Bestatigen Sie diese
Meldung mit okay. Deinstallieren Sie das alte CAP erst wenn Sie mit den
Funktionen der neuen Version vertraut sind und alles getestet haben.



